Przedmiar robot

Modernizacja drogi dojazdowej do p6l w miejscowosci Dziewin, dz. nr. 2113 dt. 520mb, szer. 3,01

Obiekt lub rodzaj robot dz. nr.2113 miejscowos$¢ Dziewin, Gmina Drwinia

Inwestor: GMINA DRWINIA,
32-709 DRWINIA 57

Data opracowania:
2025-06-04



Przedmiar robot

Nr Podstawa Opis roboét Jm llosé
Kosztorys Modernizacja drogi dojazdowej do p6l w miejscowosci Dziewin, dz. nr. 2113 di. 520mk
szer. 3,0m.
1 Element Droga dt. 520mb, szer. 3,0m.
1 Kalkulacja Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych, trasa drég w terenie réwninnym
indywidualna
Wyliczenie ilosci robot:
520/1000 0,52000
RAZEM: 0,52000(km 0,52
2 KNR 231/101/1 |Koryta wykonywane na catej szerokosci jezdni i chodnikéw, mechanicznie, grunt kategorii I-1V, na gteboko:
20’cm
Wyliczenie ilosci robot:
520*3,0 1 560,0000C
RAZEM: 1 560,0000C/m2 1 560,00
3 KNR 231/103/4 |Profilowanie i zageszczanie podioza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni, mechanicznie, grunt kategor
I-IvV
Wyliczenie ilosci robot:
1560,00 1 560,0000C
RAZEM: 1 560,0000C/m2 1 560,00
4 KNR 231/114/5 |Podbudowy z kruszyw, tluczen, warstwa dolna, grubo$¢ warstwy po zageszczeniu 15°cm
Wyliczenie ilosci robot:
1560,00 1 560,0000C
RAZEM: 1 560,0000C/m2 1 560,00
5 KNR 231/114/6 |Podbudowy z kruszyw, tluczen, warstwa dolna, dodatek za kazdy dalszy 1°cm grubosci
Krotno$¢=5
Wyliczenie ilosci robot:
1560,00 1 560,0000C
RAZEM: 1 560,0000C/m2 1 560,00




